Epucanpo A PapA con GoTiTas DEL SABER
Mecanismos Y CONTROLES
Especificaciones Técnicas de conformidad a ANSUBIFMA segiin especiicaciones de la Junta Requladora de Especificaciones del Gobiemo de Puerio Rico..

Asincro Multifuncional Ocho ClESIﬂCECIDﬂ AAA
De 8 posiciones ergondmicas oropédicas

- Control de tension del movimiento reclinable del asiento.
- Gontrol para regular angulo del asiento.

- Control neurnatico de ajuste de affura del asiento.

- Control automdtico cantinuo que fif dngula de posicion del asiento.

- Control automatica continug que ibera movimiento oscilants del asiento.
- Control automatico continun que fija la posicion dal dngulo del espaldar.
- Control aulomdtico continug para movimiento de reclinaje ded espaldar.
- Control de ajuste de altura del espaldar.

Clasificacién

Om = O LN B e PS =a

Mecanismo de Roedilla, (knee tilt) ol
Sincroniza en grados el asiento y CLasFicacion AAA

espaldar. Con un control continuo de Tecnologia para largas horas de trabajo.

inclinacidn, movimiento opcional giratorio y Requiere firme soporte y movimiento

conftrol de ajuste de altura del asiento. estable en bases.

Clasificacian AAA ExtraFuerte Controles y mecanismos extra fuertes para
mayor estabilidad.

ExtraFuerte - ErGoNOmMICO
Mecanismo Rodilla (Knee tilt)
reclinable, giratorio asiento y espaldar
con ajuste de posicion y altura para
estabilidad y relajamiento en trabajo.

Clasificacion
AA

v ! Mecanismo Sincronizado ASINCRO MULTIFUNCIONAL SEIS

B De 6 posiciones ergondmicas ortopédicas
Clasificaign 2ngulo de asientoy iy
espaldar sincronizados y reclinable, Clasificacion AA

A con ajuste de profundidad y control

. 1 - Control neurnatico de ajuste de altura del asienip.
de tension.

2 - Control aulomatico continud que fja angulo de posicidn del asiento.

3 - Control automatica continua que libera movimiznto cscilante del asiento,
4 - Control automatics continuo que fija la posicion del angul del espakdar.
§ - Control automatico continug para mavimienty de reclinaje del espaldar.
6 - Control de ajuste de attura del espaldar,

Clasificacion
Clasificacion
B

Mecanismo semi - sincronizado MBEEI-IHISIU? Ergunumlm 1
Clasificacion A 1 Clasificacion B, 2 Controles
1 - Control de ajuste de altura del asiento. 1- Control de ajuste de asiento

2 - Control de ajuste de inclinacién del espaldar, 2- Control de tensidn y movimiento
3- Control movimiento reclinable del espaldar ostilante del espaldar.

4 - Control de ajuste de altura del espaldar.



